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1. ОБЩИЕ ПОЛОЖЕЮlЯ 
1.1 Настоящая \tетодика распространяется ua комплексы стационарные аnпарат-

но-програ\1мные ф~~ксаuии 11арушен11й правил дорожного движения «DigitaJ Patrol» (далее 
по тексту - комплексы), изготавmtваемые ООО «дп», г. Челябинск, и уста11авш1вает объем 
и методы первичной и периодической поверок. 

1.2 Интервал между поверка.'v!и - два года. 

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ 
2.1 Прн проведешш поверки должны быть выполнены операции. указанные в 

таб.'Jице 1. 
2.2 В случае получения отрицательных результатов по пунктам таблицы 1 ком-

плекс бракуется 11 tfаnравляетс.я .в ремонт. 

Таблица 1 
Наименование операций Номер Проведение операции при: 

пункта первичной 1 nериодической 
методики поверке или по- поверке 

поверки веркс после ре-

мопта 

1 Внеwн 11 й осмотр 8.1 + + 
2 Определение метрологических ха-
рактеристнк: 

2.1 О11рсделенис абсолютной поrреш-
ности синхронизащш врс\1ени отно- 8.3.1 ;- + 
с1пельно шкалы LTC (SL) 
2.2 Определеш1е абсолютной инстру-
ментальной погрешности (с довери-

1·ельной вероятностью 0,95) оттреде;1е- 8.3.2 + + 
ния координат в плане пр11 PDOP нс 
менее 3 
2.3 Определение погрешности юме-

о + 
1 рений скороспt бсзрадарны~1 \1етодо'1 -

1 

2.3 Периодическую nоверк) допускается проводить не в полном объеме. Опреде­
ление 11унктов проведен11я поверки. пр~rведе1шъLх в табmще 1, определяется поставкой 
ко,mлексов Заказчику. При 'Jтом, соответств) ющая запись должна быть сделана в :экс­

плуатационных документах и свидетельстве о поверке на осuованни реn1ения эксплуатав-

та. 

2.4 Допускается проводить поверку no п. 8.3.1 и 8.3.2 в лабораторных условиях. 

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ 
3. 1 При проведеюш поверки должны применяться средства поверки. указанные 

в табл~ще 2. 
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Таблица 2 
Нанменова.ние рабочих :>талонов или вспомогательных средств поверю~; 

№ пунктов номер документа, регламентнрующего технические требования к рабочим 

методики :>талонам или вспомогательным сред'-'1Вам: разряд по государственной по-

поверки верочной схеме 11 (илн) метрологические и основные rех:нические характе-
ристнк11 средства поверки 

Источник первичный точного времен11 УКУС-ПИ 02ДМ: пределы допус-

8.3.1, 8.3.З кае~юй абсолютной norpeuшocт11 сннхронизашm шкалы времени выхо;шо-

го сип1ала частотой 1 Гц ( 1 PPS) относительно шкалы времени UTC(SU) в 
режиме синхрош11ацин по с11шмш.1 П ICC ГЛОI IACC/GPS ± 1 мкс 
Аппаратура навнrационно-временная потребителей глобальных навиrаци-

8.3.2 онных спуrнuкоnьrх систем ГЛОI IACC/GPS/GALJLEO/SBAS 
NV08C-CSM-DR: пределы дorrycкaeмoii инструментальной абсолютной по-
грешносщ юмерения определения скорости± О, 1 '\t/c 

Вспомогательные средства 

Индикатор времени ИВ-1, применяется для отображ~1шя сигналов времени 

8.3.1. 8.3.3 I с источника УКУС-ПИ 02ДМ, 
1· 10·3 с 

разрядность ВЫВОДИ\10ГО вре~iени 

3.2 При"1е11яемые нри поверке средства измерен11й должны бьпь ловерены. ис­
правны и И\tе-rь свидетельства о поверке. 

3.3 Допускаt..-тся применение другнх средств поверки, обеспечнвающпх опреде­
ление метрологических характерис1ик с трсбуе,юй rочностыо. 

~ ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ 
4.1 К проведению поверки мог) т быть доrrуще11ы лица, Н\1е10щ~1е высшее или 

сре;111ее техническое образование. аттестованные в качестве поверителей в области 
раднотехнических и·3\1ерс1шй установленным порядком. 

5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ 
5.1 Во время подготовкu к поверке н при ее ттровсдении необходимо соблюдать 

правила техники безопасности и пронзводствс11пой санитарии. правила техники 

безопасности прн эксплуатации элекrроустановок и требования. установленные 

тех1111ческой документацией на используемые при поверке эталонные и вспомогательные 

средства повер1п1. 

6 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ 
6.1 При проведеш111 поверки в лабораторных условиях должны соблюдаться 

след)1ощие условия: 

- Температура окружающеrо воздуха ОТ llЛIOC 15 с.с ДО ПЛЮС 30 °С~ 
- относительная влажность окружающеrо воздуха от 20 до 80 %. 
6.2 При проведении поверки на месте экспr~уатащш комплекса должны 

соблюдаться следующие ) словня: 
- температура окружающего воздуха от минус 1 О 0С до плюс 50 °С~ 
- относительная влажность от 30 до 98 %. 
6.3 Поверка проводится аккредитоваю~ымн ор1 аннзациями в установленном 

порядке. 

7 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ 
7.1 Повсрrпелъ должен ~вучнть руководство по :жсплуатации поверяемого ком-

плекса н исrю.u.зуемых средств повсрк11. 

8 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ 
8.1 Внеш11ий осмотр 

8.1.1 При проведении внешнего осмоrра провсряtо1 соотвегствие комплекса еле-



ду10шим требованиям: 

- отсутствие \1ехаю1чсских повреждений и ослабленне элементов, четкость фикса­
uю1 их положения; 

- чёткость обозначений. чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, наличие и цело­

стность печатей и пломб; 

- наJшчие маркировю1 согласно требованиям эксплуатациошюй докумептащш. 

8.1.2 Результаты поверки считать положительными, если комплекс удовлетворяет 
выше переч11слеmJЫМ требованиям . 

8.2 Идентификация программного обеспечения 

8.2.1 Проверк) соответствия заявленных идентификаuлоннъrх данных пporpa.\L\1-
нoro обеспечения (ПО) комплекса проводить в слсд:r1ощей nоследователъности: 

- проверить ндентнфнкацношюе 11анменовап11е ПО в соответствии с руководством 
по эксплуатации: 

- проверить номер всрснн (идентификационный номер) ПО в соответствии с руко­
водством по эксплуатации. 

8.2.2 Результаты поверю~ считать положнтельными. если идентификационные 
данные ПО соответс·гвуют идеитификаrщо1111ым да1111ым, приведенным в таблице 3. 

Таблица 3 
Значеттие 

Di italPatrol 
Ile ниже 1.0 

8.3 Определенне мстролог11ческих характеристик 

8.3.1 Опрсдслеm1е абсототной погрешности синхронизаuии времени относитель­
но шкалы UTC (SU). 

8.3.1.1 Собрать измерителы1)1О схему согласно рис} НК) l. 

АПК c1Digital Patrol» 

УКУС-ПИ 02ДМ Блок управлсння 

1 

Индикатор 
Вндеодатчш< 

Времени ИВ-1 

Рисунок 1 

8.3.1.2 Убе;:~нться. что эталонный источник точного времени (УКУС-ПИ 02ДМ) 
сюfхронизнрован со шкалой времени UTC (SU). 

8.З.1.З Подкшочитъ :>тало1111ый нсто~uшк точного времени к комплексу. 

8.3.1.4 В ПО комплекса переnти во вк.1адк) «устройство фиксацию> и в настройках 
«сервер точного временю> указать IР-адрес эталонного источника точноrо временн. 

8.3.1.5 Во вкладке «устройство фиксацию>. в разделе «действия» выбрать режим 
поверки. 

8.3.1.6 В окне режима поверки, нажашем ююпки «обFювить изображение» и полу-
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чить изображение с индикатор времени и данными о времени получении кадра. 

8.3.1.7 Получить не \lевее 5 сюi~tков с tm.;щкатора вре~ени и данными о времени 
получении кадра. 

8.3.1 .8 Рассчитать шui каждого снимка абсолютную погрешность синхронизации 
вре~1е11и от11ос1пелыю шкалы UТС (SU) по фор~~уле ( 1 ): 

ЛТ Ткаор-Тu11. 

где Т кадр - значение времени кадра на комrыексе; 
Tr1« - значение времени ua 1111дика1·орс времени. 

(1) 

8.3.1.9 Рассчигать абсолютную поrрешттость синхронизации времени относительно 
шкалы UТС (SU) ддя каждого видеодатчика нз состава комплекса. 

8.3.1 .1 О Результаты поверки считать по.1ожителы1ЪТhш. если значения абсо-
лютной погрешности синхронизации вре~1е11и относительuо шкалы UTC (SU) находятся в 
пределах ±2 с. 

8.3.2 Определение абсолютной ш1струмептальной погрешности (с доверительной 
верояпюстью 0,95) определения координат в плане при PDOP не \lенее З 

8.3.2.1 Лодкsночить имитатор сигналов ГНСС (из состава рабочего эталона) к ком­
плексу согласно рrrсунку 2. 

Блок 1inв11rau1111 

АПК «Digital Patrol» 

Рисунок 2 

r-----"1 Имитатор 

сип1алов ПIСС 

8.3.2.2 Установить 11астройю1 н:м1патора сип1nлов ГНСС согласно таблице 4. 

Таблица 4 
Наименова1rие параметра Значение 

кошtчество каналов: 

ГЛОНАСС 8 
GPS 8 

Координаты в систе~tс координат \VGS-84: 
широта ПрОllЗВОЛЫ!ая 

долгота произвольная 

8.3.2.3 Во вкладке «устройство фиксащJИ», в разделе «действия» выбрать режнм 
поверки . 

8.3.2.4 В окне режима поверки, нажать кнопку «Запись координат от навигацион­
ного блока». NМЕА сообщения будут выводится с частотой 1 сообщение в 1 с. 

8.3.2.5 Осуществить запись NMEA сообщен11й в течение 1 О минут. 
8.3.2.6 Определить систематическую состшыяющую поrреш11остп определення ко­

ордн11ат для стро"' в которых значение PDOP ~ 2, по формулам (2) - (5): 

ЛВ(j) = B(j) - B(j) '" 

dB=~fлвu) 
л j•\ 

(2) 

(3 ) 
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ЛL(j) = L(j)- L(j)")п 

1 '· 
dL=-,LЛL(j) 

А J i 

где В - широта. L долгота: 

(4) 

(5) 

B(j) •n • L(j) т - значение коордftнаты в j-ом измерении. заданное имитатором сигна­
лов ГllCC; 

B(j), L(j)- значение координа1ъ1 в j-ом н1мерешш. опре.:.tеленное комплексом: 
ЛВ(j). дL(j)- систематическая составляющ)1О погрешности определения координа­

ты в j-ом 113\fеренни: 
dB. dL - математ11ческое ожидание систематической составляющей погрешности 

определения координат: 

N - количество измерений: 
j- номер измерения. 

8.3.2.7 Определить среднее квссrрапiческое 01клопсние (СКО) случайной состав­
т11ощей norpeшнocnt опредсленr1я координат по формулам (6). (7): 

,\ 

а = ,/2/ЛВ(j)-бВ) 
" V N-1 

(6) 

Г\ 

а =. f ~(.~(j)- бL) 
1 ~ N-l 

(7) 

8.3.2.8 Перевести значения погрешностей определення координат в плане из уг.10-
вых секунд в метры по фор~1улам (8), (9): 

- для широты: 

a(l-e2) 
AD/,1=arcl" .•D ди1,н/ f( )з · иD(уг.•1 . с), 

v l -e2 sin2 В 
- ДJJЯ ДОЛГОТЫ: 

. 
1
,, a(l-e2 )cosB 

IJL{.н)=йlC f( " . , )3 ·ЛL(уг..·1.с), 
v 1 -е~ sin· В 

r;te а- бо.1ьшая полуось эллнnсонд~ м ; 
е - первый :жсцентриснтет :>n:11шсоида~ 

l" - 0.000004848136811095359933 раднан (arc l 11). 

(8) 

(9) 

8.3.2.9 Определить абсототну10 поrрешностъ (с доверптельной вероятностью 0,95) 
определения координат, для широ1·ы и долготы по формулам ( 10), (11 ): 

п. =±(dB ~20-.) 
П,. = ±~dL\ + 2ст ) 

(1 О) 

( 1 1) 

8.3.2.1 О Результаты поверки считать по.1ожmельными, если значения абсолютн:ой 
погрешности (с доверительной вероятностью 0.95) определения координат в плане npn 
PDOP 11е менее 3, находятся в пределах ±5 м. 
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8.3.3 Опредс.rrею1е погреш11ости 11Змере1шй скоросп1 безрадар11ы'1 методом 

8.3.3.1 Определение r10греш11осп1 измерения времени прохождения транспор·гного 
средства (Те) зоны контроля. 

8.3.3.1.1 Во вкладке «устройство фиксацию>. в разделе «действию> выбрать 

реЖИ!\1 поверки. 

8.3.3.1.2 В открьmшемся окне режима поверки. поверки нажать кноп.ку «обно-
вить изображение» 11 получигь первое юображепне с 1шдикатор времени и данными о 
времени получении кадра. 

8.3.3.1.3 Повторным нажатием кноп.кн «обновить изображение» получить вто-
рое изображеrше с нндикатор времени и данными о времеш1 ПОЛ)'ченни кадра. 

8.3.3. l.4 Рассчитать абсолютную погреш11осn1 ИЗ\fерення интервалов вре\1ею1 
для пары ка.:.~ров по формуле ( 12): 

(12) 

lкадр~ tкодр: - l~щJpl· lu11- L11112 - lщr/• 

где t".iдpJ. tкадрl - значение времени кадра на первом и втором кзображенни с ком­
плекса; 

tивJ, tu11 - значение времени на ющикаторе времени на первом и втором изображе-
RИИ. 

8.3.3. l .5 Получить не \lенее 5 пар изображений и рассчитать мя них абсолют-
ную погрешность нзмерения 11нтервалов времеm1 дяя пары кадров по формуле (12). 

8.3.3.1.6 Рассчитать время, за которое те ПрОХОДJП ЗОН} контроля по формуле 
( 13): 

(13) 

где Lо-протяже11нос1ь зоны контроля комплекса, выраженная в метрах; 

V 1 - скорость ДВИЖСНИЯ Те ОТ t ДО 300 км/ч 8 зоне контроля, выраженная 8 м/с. 

8.3.3.1.7 Относ11ТСЛЬН)'IО 11оrреш11ость нзмерен11й времени прохождения те 

зоны контроля рассчитать по формуле ( 14 ): 

ot, = 1 00 % х Лt!С, 

где 1t- абсолютная погрешность измерения интервалов времени; 
Т, - интервал времени. за который 1 е проходит зону контроля. 

( 14) 

8.3.3.2 Оnределенuс относительной погрешности измерений расстоян11я в зоне кон­
троня. 

8.3.3.2.1 Располож1пь метку с государственного реrистрациошJОго знака (ГРЗ) 
в зоне контроля (ближе к начал) зоны) по направлсшпо к видеокамере (согласно схеме, 

приведенпоn на рисунке 3 ): 
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Расположение 

меток с ГРЗ 

Комплекс 

Лазерный 

Li 

.--· • • 
·2: • • •• • • • • 

: , 
: 
: 

/ 

+ Lэi2 ~-

Lэil 

РИС)НОК 3 

8.3.З.2.2 Установить далъно,1ер на штативе к направлению пластины ГРЗ вне 
кадра видеоизображения. 

8.3.3.2.3 Во вкладке «устройство фиксащш». в разделе «действия» выбрать 
режим поверю~. 

8.3.3.2.4 Провести измерение расстояния Lэi 1 дальномером до пластлны ГРЗ. 
8.3.3.2.5 В окне режима поверки. в ра·:ще.;1е «Jтan 1 Расстояние» ввести изме-

ренное значение расстояния Lэi 1. ввести номер ГРЗ на метке и нажать кнопку 
«измерить». 

8.3.3.2.6 Перемес·rить метку с ГРЗ в зоне контроля (блнже к ко1щу зопы). 

8.3.3.2.7 В окне режима поверки, в раздел~ «:)1·ап 1 Расстояние» ввести изме-
ренное значение расстояния Lэi2, ввести помер ГРЗ на метке и нажать кнопку «измериты>. 

Получить значение расстояния Li между метками. рассчитанное комплексом. 
8.3.3.2.8 Рассчитать относительную погрешность 11змсре11ий расстояния в зоне 

контроля по формуле ( 15): 

(15) 

где L, - расстояния между метками. измеренное КО1'1Плексо,1: 
Lэ, . расстояния между метками. 11змере1111ос дальномером, равное Lэi 1-Lэi2; 
L1i1 L:>12 - расстояния от дально~ера до первой и второй метки. 

8.3.3.2.9 Рассчитать относите.1ъну10 погрешность измерений расстояния в зоне 
ко11троля по формуле ( 15) пе менее 3 раз. 

8.3.3.3 Определение относительной поrрсшностн юмерепнй скорости в зоне 

контроля. 

8.3 . З .3.1 Рассчитать относительную погрешность измере11ий скорости в зо11е 
контроля дня значений скорости Vj - 120. 250, 300 км/ч по формуле (16): 

(16) 

где 2St1 - отпоси1·елыrая nоrреuшость измерений времени прохождения ТС зоны 
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контроля. 

бL, - относите.1ы~ая погрешность измерения расстояния в зоне контроля. 

8.3.3.З.1.1 Рассчитать значение абсолютной nо1-решности 11змерення скорости 

дЛ.Я значений скорости Vi 1. 60. 100 км/ч по формуле (17): 

ЛV, = V,xбV/100%, ( 17) 

1де V,- скорость ТС в зоне контроля, выражен11ая в м/с. 

8.3.3.3.2 Результаты поверки считать положительны.,tи. ecm1 значения абсо-
,'UОтной поrрсшносru ю~~ерепий скорости от 1 до 100 км/ч вклющпсльно нахоwпся в пре­

делах .±2 к~1 . ч, а значення относите.'Тъной погрешности измерения скорости для скоростей 
свыше 100 км/ч до 300 км/ч 11аходятся в 11рсделах :1:2 %. 

9 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ 
9.1 На комплекс. прошедший повер1'.·у с положительны~ш результатами. вьuает­

ся свидетельство о поверке установпенной формы. 
9.2 При отрицательных ре1)льтатnх поверки комплекс к nр11ме11ению не допус­

кается. свидетельство о поверке ан11уJ1ируется и на комплекс вьщается извещение о не­

пригодности с указанием rrричtшы непрнrодИости. 

Замесппелъ пачалънuка НИО-10-
началъник 1 IИЦ ФГУП «ВНИИФТРИ» С :tJ Э.Ф.-Хаммулнн 
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